
Méca Newton : pt matériel

TQM

𝒎𝒕𝒐𝒕𝒂𝑮 = 𝑭𝒆𝒙𝒕
ou

𝒅𝑷𝒕𝒐𝒕
𝒅𝒕
= 𝑭𝒆𝒙𝒕

TEC
𝒅𝑬𝒄
𝒅𝒕
= 𝑷𝒆𝒙𝒕 + 𝑷𝒊𝒏𝒕

Extensivité énergie cinétique

𝐸𝑐 ≝ 

𝑖

1

2
𝑚𝑖𝑣𝑖
2

𝑃𝑖𝑛𝑡 ≝  𝐹𝑖𝑛𝑡 ⋅  𝑣𝑝𝑡 𝑎𝑝𝑝𝑙𝑖𝑐 + Γ𝑖𝑛𝑡𝜔𝑎𝑥𝑒 𝑖𝑛𝑡

𝑃𝑒𝑥𝑡 ≝  𝐹𝑒𝑥𝑡 ⋅  𝑣𝑝𝑡 𝑎𝑝𝑝𝑙𝑖𝑐 + Γ𝑒𝑥𝑡𝜔

TMC

𝒅𝑳𝑨
𝒅𝒕
= 𝑴𝑨 𝑭𝒆𝒙𝒕

𝒅𝑳∆
𝒅𝒕
= 𝑴∆ 𝑭𝒆𝒙𝒕

Moreggia PC 2019/2020

Méca Newton : Syst N points matériels
(fluide, ensemble de solides, etc.)

Cas particulier : solide
𝑃𝑖𝑛𝑡 = 0

Extensivité quantité mvt

𝑃𝑡𝑜𝑡 ≝ 

𝑖

𝑚𝑖  𝑣𝑖

𝑃𝑡𝑜𝑡 = 𝑚𝑡𝑜𝑡  𝑣𝐺

Extensivité moment cinétique

𝐿𝐴 ≝ 

𝑖

𝑂𝑀𝑖 ∧ 𝑚𝑖  𝑣𝑖

Seule loi où 
apparaissent les 

actions intérieures

A la limite du programme

Peu utile pour nous
(sauf chap. Bilans macro)

Dans référentiel 
galiléen

Cas particulier : solide en 
rotation autour d’un axe fixe

𝐿Δ = 𝐽𝜔 → TMC :   𝑱
𝒅𝝎

𝒅𝒕
= 𝑴∆ 𝑭𝒆𝒙𝒕

𝐸𝑐 =
1

2
𝐽𝜔2 → TEC :    

𝐝𝐄𝐜

𝐝𝐭
= 𝜞𝝎
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