Dans référentiel
galiléen

A la limite du programme

Peu utile pour nous
(sauf chap. Bilans macro)
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Méca Newton : Syst N points matériels
(fluide, ensemble de solides, etc.)
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Seule loi ou
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Extensivité énergie cinétique
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Cas particulier : solide
Pipe =0

Cas particulier : solide en
rotation autour d’un axe fixe
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